


Die VDA 5050 ist eine definierte Schnittstelle zur standardisierten 
Kommunikation zwischen mobilen Robotern – Automated Guided Vehicles 
(AGVs) und Autonomous Mobile Robots (AMRs) – und einer 
Leitsteuerungssoftware. Sie wurde gemeinsam vom Verband der 
Automobilindustrie (VDA) und dem Verband Deutscher Maschinen- und 
Anlagenbau (VDMA) entwickelt. Die Schnittstelle ist auf die Kommunikation 
einzelner mobiler Roboter mit einem zentralen Flottenmanager ausgerichtet 
und ermöglicht die Integration, Steuerung und Überwachung von heterogenen 
oder homogenen mobilen Roboter-Flotten jeglicher Größe. Das schafft 
maximale Flexibilität auf dem Shopfloor. 
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